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Zestaw 1

1. Udowodnić związek Ajδij = Ai dla i = 2, 3.

2. Udowodnić następujące tożsamości wektorowe:(
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.

Wskazówka. Skorzystać z wzoru
(
~A× ~B

)
i
= εijkAjBk i z tożsamości tensorowej

εijkεimn = δjmδkn − δjnδkm.

3. Scałkować równanie ruchu ciała pod wpływem stałej siły ~F0 = [F0, 0, 0] przy warunkach
początkowych x(0) = 0 i v(0) = v0. Patrz Wykład 1.


